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AUTOMATED ROBOTIC MANUFACTURING SYSTEM

L A  S O L U Z I O N E

Il sistema prevede l’impiego di un robot mobile autonomo (AMR) equipaggiato con un 

manipolatore robotico per automatizzare il cambio piatto delle stampanti 3D. Questa soluzione 

consente la gestione continua e autonoma di una farm di stampa 3D, riducendo al minimo 

l’intervento dell’operatore. Dopo ogni cambio piatto, la stampante è immediatamente pronta per 

avviare un nuovo ciclo di stampa, garantendo così un’elevata efficienza produttiva. Un 

importante vantaggio di questa configurazione è la sua flessibilità: il sistema non richiede 

modifiche strutturali alla farm esistente ed è facilmente adattabile a diverse tipologie e modelli di 

stampanti 3D.

V A N T A G G I

T E C N O L O G I E

• Riduzione intervento umano

• Aumento disponibilità stampante 3d

• Produzione continua senza interruzioni

• Scalabilità e flessibilità

Robotica Additive Manufacturing Automazione
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Guarda il video

https://youtube.com/shorts/8FjbWm0aUVU

	Diapositiva 1
	Diapositiva 2
	Diapositiva 3

