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Robot PickAl per la gestione di oggetti eterogenei




Robot PickAl per la gestione di oggetti eterogenei

In un contesto di automazione con una crescente
eterogenita dei beni da gestire, il software di visione
Al-driven consente ai robot di eseguire attivita
precedentemente eseguite solo manualmente, come
il prelievo e il posizionamento di oggetti non noti a
priori. | cambi di prodotto sono gestiti senza sforzo
grazie a modelli di intelligenza artificiale pre-
addestrati. Non e richiesta alcun training aggiuntivo
basata su CAD.
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Proposta di valore

- Aumento di efficenza e produttivita in
magazzini e in produzione

- Semplificazione della complessita e gestione
dell'eterogenita in applicazioni di Bin-Picking e
Conveyor-Picking

- Setup rapido
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https://youtu.be/LkVbPhYIi6E
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